
Bürstenlose DC-Mikromotoren
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Serie

Kombinierbar mit
Getriebe:

Steuerungen:

Nennspannung
Anschlusswiderstand, Phase-Phase
Abgabeleistung 1)

Wirkungsgrad

Leerlaufdrehzahl
Leerlaufstrom (bei Wellen ø 0,8 mm)
Anhaltemoment
Reibungsdrehmoment, statisch
Reibungsdrehmoment, dynamisch

Drehzahlkonstante
Generator-Spannungskonstante
Drehmomentkonstante
Stromkonstante

Steigung der n-M-Kennlinie
Anschlussinduktivität, Phase-Phase
Mechanische Anlaufzeitkonstante
Rotorträgheitsmoment
Winkelbeschleunigung

Wärmewiderstände
Thermische Zeitkonstante

Betriebstemperaturbereich

Wellenlagerung
Wellenbelastung, max. zulässig:
– radial bei 3 000 (1 mm vom Befestigungsflasch)
– axial bei 3 000 rpm (auf Druckbelastung)
– axial im Stillstand (auf Druckbelastung)
Wellenspiel:
– radial
– axial

Gehäusematerial
Gewicht
Drehrichtung

Drehzahl bis 2)

Dauerdrehmoment bis 1) 2)

Thermisch zulässiger Dauerstrom 1) 2)

1) bei 15 000 rpm
2) Wärmewiderstand Rth 2 um 55% reduziert

Sinterlager

Nickellegierung

ansteuerungsbedingt

Empfohlene Werte - diese gelten unabhängig voneinander

Abbildungen vergrößert M 2:1

Anschlüsse
Nr.  	Funktion
  1	 Phase A
  2	 Phase B
  3		 Phase C

Passender Stecker
3 polig, 1 mm pitch, z.B.: 
Molex: 52207-0390

Elektronische Kommutierung

Angaben zu Gewährleistung und Lebensdauer sowie weitere 
technische Erläuterungen siehe „Technische Informationen”.

Änderungen vorbehalten.
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